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Jaktrobot 24/24J3/74

RB24 RB24J RB24J/RB74
Operativ tidsperiod |==========—=====[========[=====
------- Y
1945 1950 1960 1970 1980 1990

Jaktrobot RB24 /74 Sidewinder

Robot RB24 och RB74 tillhor den amerikanska Sidewinderfamiljen och ar
utvecklade av grundversionen Air Interception Missile 9A, AIM-9A. Den
hade sitt ursprung i USA och fick sitt namn fran en skallerorm som
registrerade sitt bytes kroppsvarme och kunde déda detta aven i totalt
morker. Utvecklingen startade 1950 och 1953 utférdes de forsta lyckade
flyg- och bekampningsproven. 1955 inleddes serietillverkning vid General
Electric for leverans till US Navy fér bevapning av flygplanen FO9F Cougar och
F13 Fury samt senare aven USAF for bevapning av F102 Delta Dagger, F106
Delta Dart och F4 Phatom II.

Jaktrobot RB 24

RB 24 motsvarar amerikanska versionen AIM-9B och anskaffades till
flygvapnet i slutet av 1950-talet for bevapning av 132B Lansen, 134 Hawker
Hunter, 135 Draken samt J29 Tunnan. Avsikten var att i férsta hand
anvandas for bekampning av bombflygplan pd hég héjd i klart vader inom
synhall eller i mérker.

RB24 var forsedd med en passiv okyld IR-kanslig malsdkare med en
detektor av blysulfid. Materialet gav ett IR-fonster inom vaglangden 2.1 -
2.7 mikrometer som begrénsade anfallet till malets baksektor inom en
vinkelavvikelsen pd 30-40 grader beroende pa avstdndet. Den hade ett
styrsystem med styrda nosroder och vingar med rolldédmpare som kunde
leda roboten mot mélet. Robotens avionik bestod av miniatyrkomponenter
dar elektronrér av subminiatyrtyp ingick. Som elkraftkadlla anvandes en
krutgasdriven turbogenerator.

Malsokaren var 13st parallellt med flygplanets siktlinje fram till avfyring och
indikerade med en tonsignal i flygférarens hértelefoner att malet
detekterats. Foéraren styr med ledning av tonsignalen mot mélet och baserat
pa signalens styrka och karaktar avfyrades roboten, som d& styrde pa
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kollisionskurs enligt syftbaringsprincipen med en maximal framférhallining pa
26 grader.

Roboten drevs fram av en enstegs krutraketmotor i 2,2 sek och kunde
darefter friflyga i ca 20 sek. Verkanssystemet bestod av en stridsdel som
initierades fran ett passivt IR-zonrér eller ett anslagsror. Stridsdelens
laddning av hexatonal spred splitter i alla riktningar.

Roboten hangdes i en robotskena, i vilken en fran flygplanet férsorid
elkraftenhet genom kabling och brytkontakt férséride malsékaren innan
avfyring.

RB24 tillverkades i USA och Europa och bdérjade tillféras svenska flygvapnet
FV 1963.

Langd: 2,832 m
Stridsladdning: 4,8 kg

Spannvidd: 0.559 m
Armeringsvillkor: Acceleration > 18 g i 1.4 sek
Vikt: 73 kg
Armeringstid: 2.2 sek
Motorkraft: 19000 N (krut)
Motor brinntid: 2.2 sek

Max fart dver flygplanets: M 1.5

Max passageavstand Zon-ror: 9 meter

Min fart for styrbar flygning: M 0.8
Sjalvdestruktion: 26 sek
Malsékarlobbredd: 4 grader
Malsdkarens precessionshastighet: 10 grader/sek
Maximal styrd flygtid vid flyghojd 3000 m: ca 22 sek
Vapenbdrare:

J29, 132B, 134, J35A/B/D/F, Al37, AJS37, SH37 och SF37

Jaktrobot RB 24J

RB 24] motsvarar narmast versionen AIM-9J. I denna version hade en del
férandringar utifran RB24 inférts. Dessa bestod uteslutande av férbattringar
i den taktiska miljén. Robotens avionik hade nu manga transistorer. Som
elkraftkalla anvéndes fortfarande en krutgasdriven turbogenerator.

Foérbattringarna bestod bl a av att malsokarens detektorelementet fick
termisk kylning (ca -30 °C) och IR-fénstret inom vaglangden 2.3 - 2.9
mikrometer som gav stérre kanslighet, att nosdelen fatt en konisk
utformning som minskade luftmotstandet, att styrrodren har &ndrad form
(dubbeldelta) och kunde styras ut mer fér battre svangférmaga, att
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krutraketmotorn har 6kad dragraft och brann langre tid, vilket gav
dubblerad flygtid, samt att IR-zonroéret har ersatts med ett i Sverige
tillverkat laserszonrér. Under friflygningsfasen hade framférhallningsvinkeln
Okats till 40 grader och i avioniken inférts en ny funktion, en sk Rate-Bias-
krets. Dess funktion medférde att malsékaren riktades nagot framfér den
egentliga styrpunkten i malet en férdel om féljningen forlorades i slutfasen.

RB24J malsokare var dven den [3st parallellt med flygplanets siktlinje fore
avfyring men malet indikerades med en tonsignal med en hégre frekvens.
Roboten inriktades och avfyrades i likhet med R24 och styrdes efter avfyring
till malet p& samma satt som denne.

I flygplan 37 och 39 kunde malstkaren frislappas for malféljning fore
avfyring for att forbattra traffsannolikheten. For flygplan JA37 och JAS39
kunde en Head Up-HUD- adapter monteras for presentation av IR-
malutpekningssymbol, s k IR-MUS i flygplanets siktlinjeindikator.

RB24J malsokare och zonror tillverkades i USA, men zonréret modifierades i
Sverige och ersattes senare av ett svensktillverkat laserzonroér.
RB24] boérjade inféras i svenska flygvapnet FV 1978.

Langd: 3.047 m
Stridsladdning: 4,8 k

Spannvidd: 0.559 m
Armeringsvillkor: Acceleration > 18 g i 1.4 sek
Vikt: 81 kg

Armeringstid: 1.4 sek

Motorkraft: 17 000 N (SAO-109)
Motor brinntid: 3.5 sek

Max fart dver flygplanets: M 2.0

Max passageavstan Zon-ror: 9 meter

Min fart for styrbar flygning: M 0.8
Sjalvdestruktion: 43 sek
Malsdkarlobbredd: 2 grader
Malsdkarens precessionshastighet: 14 grader/sek

Maximal styrd flygtid vid flyghdjd 3 000 m: ca 40 sek

Vapenbérare:
J35D/F/], Al37, AJS37, SH37, SF37, JA37 och JAS39

Jaktrobot RB 74

Robot 74 motsvarar versionen AIM-9L med grund i versionen AIM-9].
Den var utseendemassigt lik RB24] men dnda en helt ny robot med

forbattrad tillforlitighet genom anvandning av halvledare i all elektronik.
Versionen AIM-9L var férsta Sidewindern med férmaga att attackera fran
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alla riktningar inkluderande rakt framifran. Detta medgavs av att
malsdkarens nya IR-detektor (In-Sb) fick argon/Iuftkylning (-180 °C) fér
okad kanslighet samt en vaglangdsanpassning for ett lagre
temperaturspektra inom 4 micrometer-bandet. Det senare gav aven
fordelen att padverkas mindre av IR-motmedel (facklor). Den nya
modjligheten till direktanfall, eng All-Aspect Capability (Alasca) fick en
dramatisk inverkan pa anfallstaktiken vid snabbt upptéckta och &ven
mandvrerande mal. Malsdkaren kunde slavas till siktesradarns antenn fére
avfyring for att forbattra traffsannolikheten samt hade presentation av IR-
malutpekningssymbol, IR-MUS i flygplanets Siktlinjeindikator. Ovriga
andringar var att den fick andrade roder och vingar fér annu battre flygning,
en ny raketmotor som gav 6kad effekt varvid topphastigheten 6kade vilket
gav utdkat skjutomradde, en ny och kraftigare stridsdel samt ett nytt aktivt
laserzonrér (sprangutlésare) som paverkades mindre av stérning (motmedel
ECM).

RB74 tillverkades i Europa, Japan och USA och boérjade tillféras svenska FV
1986.

Langd: 2,9m
Stridsladdning: 3,6 kg
Vikt: 85,4 kg

Max fart 6ver flygplanets: M ,3.0
Vapenbarare: JA37 och JAS39

Kéllor:

Det bevingade verket, FMV avd for flygmateriel, 1986
Flygteknik under 100 &r SMR férlag, 2003

Beskrivning robotsystem FMV, 1975

Beskrivning RB24J, 1990

Svensk Flyghistorisk Tidskrift SFT nr 5/04 och 6/04.
The sidewinder story http://www.sci.fi/~fta/aim9.html
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